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Precis 



La presente invention a pour but de montrer comment Ton peut produire 
un moteur dont la compression sera maintenue durant la phase la plus 
haute de la rotation du vilebrequin , ce qui permettra de realiser un 
moteur dont l'explosion adviendra au moment de couple ameliore , ce 
qui reduira le cognement du moteur , de meme que les depenses inutiles 
d'energie resultant d'une explosion lorsque le moteur a sa bielle 
communement dite a midi . les realisation de la presente invention 
s'appliqueront au surplus aux moteurs poly inductifs post et retro rotatifs 
de meme qu'aux semi turbines 
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Divulgation 



Section I : moteurs a pistons 



Comme on le dit , Tune des grandes carences de moteurs conventions els 
a pistons est de produire un explosion lorsque ie vilebrequin est au haut 
de sa course , et par consequent , lorsque le couple de celui-ci est reduit 
a sont maximum , ce moment du moteur etant communement appele" , 
pour cette raison , temps mort du moteur . Dans les moteurs a pistons en 
effet , theoriquement , le vilebrequin et , lors de 1 'explosion , dans un 
angle nul par rapport a Tangle ideal de couple pour un effort total . Cette 
obligation resulte de la necessite de conserver la compression a son 
degre maximal lors de l'explosion . La decompression se produisant en 
effet en exponentielle , Ton aurait totalement perdu celle-ci si Ton 
patientait suffisamment longtemps pour realiser un couple interessant 
(Fig. I) 



La premiere section de la presente invention a pour objet de rnontrer des 
realisations permettant de conserver la compression a son maximum 
durant une periode de temps prolong6e , ce qui permettra de garder le 
moment precis d'explosion . C'est pourquoi nous parlerons plus de 
phase explosive que de moment d'explosion . En d'autres mots , la 
presente invention a pour objet de montrer comment produire 
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Dans la presente invention nous supposons , deux pistons , le premier 
sera dit piston-maitre et le deuxieme , piston secondaire . Comme on le 
verra plus loin , ces pistons peuvent etre inseres dans deux cylindres 
differents relies entre eux , ou encore , etre deux paries distinctes 
formant , en assemblage , un piston , ou encore fmalement dux pistons 
inseres un dans 1' autre pour etre ensuite insere dans un cylindre .Pour les 
fins de la presente , nous nous en tenons a cette derniere version . Nous 
commenterons plus abondamment les autres realisations lors de la 
presentation des figures . Le piston-maitre est done insere dans le 
cylindre , et lui-meme muni d'un cylindre interne .. Le piston secondaire 
est , pour sa part insere dans le cylindre du piston maitre . L'on reliera 
ensuite , par le recours de moyens telle des bielles , chacun de ces 
pistons a un maneton specifique d'un vilebrequin , ce vilebrequin etant 
bien entendu dispose rotativement dans le corps du moteur . Ces 
manetons auront ceci de specifique que bien que dispose sur un mSme 
manchon de vilebrequin , il seront dephases Tun par rapport a Pautre , 
e'est a dire qu'il occuperont deux positions differentes sur Faxe de 
rotation de ceux-ci , tel que montre en une vue du haut a la figure I b . 

L'ensemble de ces elements permettra ( Fig. II ) de toujours obtenir 
que l'un des deux pistons soient toujours en retard sur l'autre piston . 
Ainsi done , puisque la compression est toujours obtenue par Taction 
conjointe des deux pistons par rapport au cylindre , la compression 
demeurera inchangee pour toute la phase a travers laquelle les deux 
pistons passeront successivement au haut de leur course . Bien entendu , 
pour realiser adequatement 1' invention , il faut voir a ce que les parois 
du pistons maitre sont suffisamment epaisse pour participer 
adequatement a la compression 

Comme le montre la figure II , la pression demeure constante pour tout 
le temps ou les deux pistons demeurent au haut du cylindre , la descente 
de l'un etant compensee par la remontee de l'autre . L'attaque devient 
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minimale lorsque les deux pistons et leur bielle sont ensembles en 
descente , ou encore lorsque la bielle arriere est a son point mort alors 
que la bielle arriere est en phase de couple plus avancee 

Bien entendu , Pordre des pistons pourrait etre interchange , le piston 
maitre etant plutot dispose dans le cylindre du piston secondaire . Les 
effet de 1'invention ne seront pas , bien entendu , altered de cette maniere 
.antirefoulement ou les moteurs etages . 

De meme que precedemment , les possibilites a exploiter pourront etre 
realisees pour tous les moteur retro rotatifs dont le moteur triangulaire 
n'est qu'un cas plus particulier . 

Une troisieme partie de la presente invention consistera a simplifier la 
presente invention en se servant strictement des differences de vitesses 
rotatives dans le meme sens pour les moteurs post rotatifs et antirotatives 
pour les moteurs retrorotatifs , pour activer les bielles et pistons relatifs a 
chaque cotes des pales-bloc-cylindre . 

En ce cas les excentriques sur lesquels seront montes les pales seront 
aussi munis , preferablement en leur centre , de manetons auxquels 
seront rattaches les bielles les reunissant aux pistons . Les pistons 
soumis aux differences de vitesses des manetons et des cylindre de la 
pale -bloc-cyiindre produiront un mouvement alternatif a l'interieur des 
cylindre que Ton pourra synchroniser de maniere a , comme 
precedemment , additionner les compressions , les retarder , les Stager , 
les opposer . 

En effet , comme Ton aurait pu , precedemment , desaxer la ligne de 
deplacement recti ligne des manetons de telle sorte de retarder les 
moments d'explosion , l'on pourra des lors tirer avantage de ces idees 
dephasant les moments maximaux de hauteur de la pale dans le cylindre 
et du piston dans le cylindre pale , de telle sorte de retarder Fexplosion 
au moment le plus favorable de couple . 
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L'on pourra , pour la fabrication de moteurs deux temps et attendu le 
manque de compression des moteurs retrorotatifs , utiliser un piston de 
differentes grosseurs , qui pourront a ia fois completer la pression du 
piston pale et suffire a la succion des gaz . 

De plus des engrenages polyeames , tels que nous les avons commentes 
dans nos demandes anterieures , pourront etre utilises pour modifier le 
mouvement et la vitesse du mouvement de la et se rapport aux 
mouvement des pistons . 

En resume , Ton pourra dire que Tavantage de ces machines a piston 
semi rotatives , sera de pouvoir ainsi , par rapport aux machines 
originales , apte a faire exploser les pistons sur plusieurs faces , de 
meme que de pouvoir leur attribuer divers types de gerances 
antirefoulement ou les moteurs etages . 

De meme que prec&iemment , les possibility a exploiter pourront etre 
realisees pour tous les moteur retro rotatifs dont le moteur triangulaire 
n'est qu'un cas plus particulier . 

Une troisieme partie de la presente invention consistera a simplifier la 
presente invention en se servant strictement des differences de vitesses 
rotatives dans le meme sens pour les moteurs post rotatifs et antirotatives 
pour les moteurs retrorotatifs , pour activer les bielles et pistons relatifs a 
chaque cotes des pales-bloc-cylindre . 

En ce cas les excentriques sur lesquels seront montes les pales seront 
aussi munis , preferablement en leur centre , de manetons auxquels 
seront rattaches les bielles les reunissant aux pistons . Les pistons 
soumis aux differences de vitesses des manetons et des cylindre de la 
pale -bloc-cylindre produiront un mouvement alternatif a l'interieur des 
cylindre que Ton pourra synchroniser de maniere a , comme 
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prexedemment , additionner les compressions , les retarder , les etager , 
les opposer . 

En effet , comme Ton aurait pu , precedemment , desaxer la Hgne de 
deplacement rectiligne des manetons de telle sorte de retarder les 
moments d'explosion , Ton pourra des lors tirer avantage de ces idees 
dephasant les moments maximaux de hauteur de la pale dans le cylindre 
et du piston dans le cylindre pale , de telle sorte de retarder {'explosion 
au moment le plus favorable de couple . 

L'on pourra , pour la fabrication de moteurs deux temps et attendu le 
manque de compression des moteurs retrorotatifs , utiliser un piston de 
differentes grosseurs , qui pourront a la fois completer la pression du 
piston pale et suffire a la succion des gaz . 

De plus des engrenages polycames , tels que nous les avons comments 
dans nos demandes anterieures , pourront etre utilises pour modifier le 
mouvement et la vitesse du mouvement de la et se rapport aux 
mouvement des pistons . 



En resume , Ton pourra dire que l'avantage de ces machines a piston 
semi rotatives , sera de pouvoir ainsi , par rapport aux machines 
originales , apte a faire exploser les pistons sur plusieurs faces , de 
meme que de pouvoir leur attribuer divers types de gerances 



Section II : moteurs post et retro rotatifs , a pistons ou a pale 



Dans cette deuxieme section , i'on montre comment Ton peut de facon 
dynamique produire des moteurs poss6dant a la fois les aspects semis 
rotatifs a pistons et les aspects retro et postrotatifs des pales , de telle 
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maniere dans un merae moteur de realiser des auto pompages , ou 
encore des surcompression , ou encore des etagements de puissance , ou 
finalement des phases de compression allongees permettant une 
explosion sans temps mort . L'on efaborera done ici les structures qui 
permettent de realiser des moteurs semi rotatifs ou a pales sans temps 
mort . 



Les premieres figures auront done pour objet de recapituler quelques 
realisations de machines motrices deja commentees par nous meme , 
prealablement aux presentes , notamment les machines semi rotatives a 
piston et les machines poly inductives post et retro rotatives . 

Dans la figure I , nous retrouvons done en a ) comment Ton peut 
produire des machines semi rotatives a pistons en inserant les pistons 
dans un cylindre rotatif , et en rattachant ces pistons , par le recours a 
des bielles , a un axe decentre , dispose dans le bloc de la machine .La 
rotation du bloc cylindre entrainera le mouvement altematif des pistons . 
ceux-ci etant plutdt soumise a l'axe de soutient decentre . 

D'un autre cote , a la figure II , nous montrons comment , dans nos 
premiers essais sur la poly induction , nous produisons le mouvement 
strictement alternatif d'un maneton en le reliant a un engrenage 
d' induction de type externe couple a un engrenage de type exteme de 
deux fois sa grosseur et dispose rigidement dans le flanc de la machine . 



En c , mous proposons une realisation preliminaires de la piesente ou 
l'axe de support rigide de la figure I est remplac£ par le maneton de la 
figure II . Ton verra que le mouvement alternatif des pistons se produit 
alors deux fois par tour , realisant la suite des figures exposees , plus 
dynamiques que les figures exposees en un . 
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La prochaine etape de la pr&ente invention consistera a que Ton peut 
dynamiser davantage les figures precedentes cette fois-ci en insurant les 
piston dans un bloc cylindre ne tournant pas lui merae de facon 
purement rotatives , mais plutdt de facon semi rotative , comme ces le 
cas des pale des machines post et retro rotatives . 

En effet , Ton peut constater , par exemple en decomposant le 
mouvement 

d'un machine post rotative a pale triangulaire , que le mouvement du 
plat de la pale va alternativement de haut en bas . ( fig IE ) 

La figure IV est une premiere exposition plus precise de la presente 
invention ou 1' ensemble des connaissances preexposees sont realisees en 
combinaison . En celle-ci nous supposons trois pistons , chacun d'eux 
rattaches par une bielle a un systeme poly inductifs produisant comme ;a 
la figure II un mouvement rectiligne alternatif . L 4 originalit<5 de cette 
realisation residera en ce que ces piston ne seront as comme 
precfSdemment inserts dans un bloc-cylindre tournant uniquement 
rotativement , mais plutot cette de fa9on excentrico-rotative . En effet , 
les pistons seront inseres chacun dans un cylindre dont sera muni chaque 
cote de la pale , qui jouera le role de bloc cylindre des pistons , d'une 
machine , ici post rotative . 

Toutes les methodes proposees par nous meme pour actionner une pale 
post rotative peuvent etre utilisees ici . Mais une methode 
conventionnelle , mono inductive , pourra aussi etre utilisee , dans le but 
de sauver des pieces . 

Le fonctionnement de la presente machine resultera en ce que les trois 
pistons seront a la fois soumis a Taction alternative rectiligne du 
maneton du vilebrequin etage et a la rotation excentrico rotative du 
piston rotatif 
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Les divers positionnements des pieces ( figure V ) pour un tour du 
moteur montreront done altemativement les pistons passant a ieur sortie 
maximale dans la forme surbaissee du cylindre . 

L'exposition des mecaniques utilisees , a savoir une mecanique 
monoinductive pour actionner la pale bloc cylindre et une mecanique 
poly inductive pour actionner le came et la partie inferieure des bielles 
est commentee a la figure VI . 

Les composantes ainsi assemblies pourront permettre divers types de 
possibility de gerances des gaz , selon que Ton separe de facon valvee , 
que Ton cloisonne totalement , ou encore que 3 'on connecte les divers 
cylindre a pistons et a pales du moteur ( Fig. VIH ) L'on pourra en effet 
, en additionnant les compression resultant des deux systemes 
compressifs , produire une machine pot rotative de type diesel . L'on 
pourra , d'une autre maniere , en etablissant un systeme de conduits et 
valves entre les deux systemes produire des moteurs deux temps 
antirefoulement . Dernierement , en cloisonnant totalement , l'on pourra 
produire un moteur etage fonctionnant partiellement ou en totalite selon 
i'effort demande . 

L'on notera que la loi des cotes s'applique a ces nouvelles machines , et 
que Ton disposera les pistons et engrenages en consequence ( Fig. DC ) 

L'on verra ensuite comment l'on peut etendre ces idees precedemment 
enoncees aux machines et moteurs retro rotatifs . A titre d'exemple dans 
ie moteur triangulaire , nous montrerons par exemple qu'un piston 
standard peut a la fois traverser la traverser la pale et servir de valve et 
de plus , comme precedemment en augmenter la compression en 
participant a un etagement de puissance , ou encore a une gerance de gaz 
antirefoulement , ou a un etagement de puissance du moteur . 



10 



CA 02386355 2002-05-27 



La seconde partie de la presente invention vise a montrer que 1'on pent 
produire des effets similaires relativement aux moteurs retrorotatifs , 
dont le moteur triangulaire n'est qu'un exemple plus particulier . 

L'on produira done pour ce faire une machine retrorotative a cylindre 
triangulaire de Tune des facons deja commentee par nous meme dans 
nos brevets anterieurs , soit semi transmittive , centree ou polycamee . 
De maniere a simplifier la presente exposition , nous supposons un 
support de la pale bloc cylindre mono inductive , celle-ci etant 
stmplement munie d'un engrenage d'induction de type externe , couple k 
un engrenage de support de type interne dispose" dans le bloc . 

Comme precedemment , l'excentrique du vilebrequin sepoursuivra de 
telle maniere de produire un systeme poly inductif . II se poursuivra done 
en forme de maneton, sur lequel sera dispose u came d'induction , muni 
d'un engrenage d'induction et couple" par celui-ci a l'engrenage de 
support . De facon a produire une rectiligne dans la pale , Ton devra 
inverser le came de d'un demi tour sur lui-meme pur chaque sixieme de 
tour du vilebrequin .Vu de Textcrieur , le dessin du came sera done ici 
celui d'une etoile triangulaire . 

Le mouvement alternatif du piston , rattache a l'excentrique sera done 
realise .Ce mouvement alternativement fera done evoluer 
alternativement et rectilignement le piston par rapport a la pale . Ceci 
viendra done modifier le rapport de compression , ou produire les autre 
effet deja mentionnes pour les machines post rotatives , comme par 
exemple les turbo compression , les gerance deux temps antirefoulement 
ou les moteurs etages . 

De meme que precedemment , les possibilites a exploiter pourront etre 
realis6es pour tous les moteur retro rotatifs dont le moteur triangulaire 
n'est qu'un cas plus particulier . 
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Une troisieme partie de la presente invention consistera a simplifier ia 
presente invention en se servant strictement des differences de vitesses 
rotatives dans le meme sens pour les raoteurs post rotatifs et antirotatives 
pour les moteurs retrorotatifs , pour activer les bielles et pistons relatifs a 
chaque cotes des pales-bloc-cylindre . 

En ce cas les excentriques sur lesquels seront months les pales seront 
aussi munis , preferablement en leur centre , de manetons auxquels 
seront rattaches les bielles les reunissant aux pistons . Les pistons 
soumis aux differences de vitesses des manetons et des cylindre de la 
pale -bloc-cylindre produiront un mouvement alternatif a I'interieur des 
cylindre que Ton pourra synchroniser de maniere a , comme 
precedemment , additionner les compressions , les retarder , les etager , 
les opposer . 

En effet , comme Ton aurait pu , precedemment , desaxer la ligne de 
deplacement rectiligne des manetons de telle sorte de retarder les 
moments d'explosion , Ton pourra des lors tirer avantage de ces idees 
dephasant les moments maximaux de hauteur de la pale dans le cylindre 
et du piston dans le cylindre pale , de telle sorte de retarder l'explosion 
au moment le plus favorable de couple . 

L'on pourra , pour la fabrication de moteurs deux temps et attendu le 
manque de compression des moteurs retrorotatifs , utiliser un piston de 
differentes grosseurs , qui pourront a la fois completer la pression du 
piston pale et suffire a la succion des gaz . 

De plus des engrenages polycames , tels que nous les avons commentes 
dans nos demandes anterieures , pourront etre utilises pour modifier le 
mouvement et la vitesse du mouvement de la et se rapport aux 
mouvement des pistons . 
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En resume , Ton pourra dire que Tavantage de ces machines a piston 
semi rotatives , sera de pouvoir ainsi , par rapport aux machines 
originates , apte a faire exploser les pistons sur plusieurs faces , de 
meme que de pouvoir leur attribuer divers types de gerances 



Section III : Strictement a pale 



La presente section entend montrer comment utiliser obtenir des 
annulation de temps morts par stricte utilisation de machines rotatives , 
en combinaison . Cette section elaborera plus precisement les regies qui 
regissent ces types de realisations . Plus precisement , en effet , Ton 
montrera les methodes et regies specifiques a suivre pour realiser des 
machines a etagement rotatives au niveau de leurs engrenages , ce que 
nous avons realise dans nos travaux anterieurs portant sur ce sujet , mais 
aussi au niveau geometrique , c'est-a-dire au niveau des pales elles- 
memes . 

Prealablement a l'exposition des presentes realisation , rappelons que 
nous avons aussi montre dans nos travaux anterieurs comment realiser 
des combinaisons de machines post et retrorotatives avec des machines 
semi-rotatives a pistons . ( Fig. I ) 

La presente solution technique entend ailer plus lins en ce sens en 
montrant qu'un ensemble rotatif peut etre dispose de facon 
complementaire et combinatoire a un deuxieme ensemble rotatif. de 
maniere a ne produire par la qu'un seule machine , totalement et 
parfaitement coherente et fluide au point de vue des divers e!6ments et 
mecaniques de soutient des pieces qui la composent . 
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La pr^sente solutions vise done a montrer que sont combinables de 
facon simple et efFicaces des structures rotatives . Pour ce faire , il faut 
associer des machines selon un ensemble de regies de base qui ont trait 
au type de machines combinees de merae qu'au nombre de cotes e pale 
et de cylindre des machine ainsi mise en combinaison de telle sorte d'en 
realiser qu'une seule 

Ces regies principales peuvent done etre enoncees de la facon 
suivante : 

1) les machines doivent etre agencees en groupant toujours les deux 
grand types de machines rotatives . a savoir les machine retro et 
pos rotatives 

2) les machines seront constitutes de telle sorte qu'une machine 
principale ait , a l'interieur de sa pale un cylindre secondaire dans 
lequel evoluera la pale secondaire 

3) que Ie nombre de cotes du cylindre principal , entend ici comme 
etant le cylindre exterieur , dispos6 fixement dans le bloc de la 
machine , soit equivalent au nombre de cot6s de la pale secondaire 

4) que le nombre de cotes de la pale principale soit equivalent a celui 
du cylindre secondaire , attendu que celui-ci est dispose en celle-ci 

(Fig. ffl) 

II est entendu que cette derniere regie vient en coordination avec la 
precedente regie relative au rapport du nombre de cot£ des pales et 
cylindre des machines post et retro rotatives , et que par consequent , 
les combinaisons possibles de machines retro et post rotatives sont 
possibles a Pinfini , telle une chaine . 
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Ainsi done , un machine r&ro rotative au cylindre triangulaire sera la 
machine principale d'une machine post rotative a pale triangulaire . 
Une machine retro rotative a cylindre triangulaire sera incluse dans 
un machine post rotative a cylindre carreoide . Une machine post 
rotative a cylindre carre" sera indue dans un machine retro rotative a 
cylindre triangulaire . Une machine post rotative a cylindre carre sera 
incluse dans un machine retro rotative a cylindre de cinq cotes etc a 
rinfini . ( Fig. Ill ) 

De plus , en combinant les machine de maniere ne pas changer de 
nombre de cot6s , une machine r&rorotative a pale binaire sera 
inclus dans une machine post rotative pale triangulaire , et , cette 
machine post rotative a pale triangulaire , sera incluse dans une 
machine retro rotative a pale binaire , et ainsi de suite a 1'infini . ( 
Fig. IV) 

Les figures V et VI montre plus precisement la presente conception 
pour des machines typiques de base post et retro rotative , la position 
des pieces pour un tour , afin que Ton s'apercoive par la de la parfaite 
coordination , la parfaite combinaison et imbriquement g&xmetrique , 
et la parfaite fluidite des machines mutantes ainsi cre6es . 

L'on aura note a ces figure un constatation importante en ce que a 
travers sa rotation positionnelle , la pale secondaire de chacune de ces 
realisation demeure dans un orientation constante . La presente 
invention comportera done les astuces techniques necessaire a realiser 
mecaniquement cette possibilite , afm ensuite de pouvoir 
adequatement soutenir les piece et marier les systeme . 

La solution la plus simple consistera a reunix l'engrenage d'induction 
de cette pale secondaire a son engrenage de support de facon 
indirecte , soit par le recours a un engrenage cerceau , tel que nous 
preced eminent utilise , afm de produire des machines post rotative 
avec des mecaniques retro rotatives . L'on notera qu'une cage de 
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soutient de Fengrenage cerceau sera preferable , afin de le garder 
appuye precisement sr ses engrenages . Ici , en calibrant 
adequatement ces derniers , de telle sorte que Taction rotative 
orientationnelle du vilebrequin sur la pale soit annul6 par retro action 
par rapport a celui-ci , la pale demeurera done stable au niveau 
orientationnel . 

H s'agira ensuite d'associer la structure predecrite a la structure 
rotative principale , en incluant la pale secondaire dans le cylindre de 
la pale principale , et en couplant rigidement les vilebrequin 



L'on reduira ensuite le nombre de pieces, dedoublant le role des 
engrenages , e'est-a-dire , faire au surplus jouer le r61e d'engrenage 
cerceau a Fengrenage d'induction principal , et faisant jouer le role 
supplemental d'engrenage de support secondaire a Fengrenage de 
support principal , ce qui permettra de retrancher les pieces en 
doubles de la figure prec^dente . 



Section IV : Moteurs bi energetiques 



La derniere partie de la presente solution techniques a pour but de 
montrer comment realiser des moteurs bienergetiques de dimension 
r^duite par rapport aux actuels moteurs hybrides developpes par les 
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compagnies . Dans la presente section , nous produisons une synthese en 
montrant principalement comment Ton peut construire en association 
et en complementarite ce que Ton pourrait appeler des moteurs interieurs 
et exterieurs , chacun etant mu par un type d' alimentation different , 
comme par exemple gaz electricite . Comme ces deux types de moteurs 
sont les faces , si Ton peut s'exprimer ainsi de meme moteurs , il va s'en 
dire qu'il sont beaucoup plus petits et rentables 



Dans la presente section en effet , nous tentons principalement de 
decomposer le mouvement des pieces de moteurs que nous avons deja 
elabore de telle sorte d'en degager un mouvement exterieur , ou encore 
interieur , soit rond ou encore rectiligne . Ainsi les pieces produisant 
des mouvements soit parfaitement rectiligne soit parfaitement rond 
pourront etre munis des element formant habituellement les moteurs 
electriques , de telle sorte de pouvoir les realiser plus precisement 
.Quant aux pieces complementaires , elles devront etre realisees de 
maniere a produire les agrandissements et retrecissements necessaires 
aux moteurs a combustion interne . 



Dans nos inventions anterieures , nous avons montre comment produire 
divers types de moteurs dont Taction des pieces realisaient des formes 
geometriques precises . (Fig. I ) 

Dans la presente invention nous montrerons comment , pour beaucoup 
de ces moteurs , le mouvement , en apparence assez complique , est , 
dans beaucoup de cas , le resultat d'un mouvement de synthese de divers 
mouvements , dont la phipart du temps , les mouvements rectilignes et 
circulaires sont des composantes . 

Un premier exemple de decomposition de mouvement entratoant la 
possibilite de fabriquer , en symbiose , un moteur electrique couplee au 
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moteur a gaz , est celui utilisant un ou plusieurs pistons , relics par des 
bielles a un axe fixe decentre . 



Dans la mesure ou les chambres a combustions sont Stanches a la parti 
exterieure du cyiindre rotatif , 

l'exterieur du cyiindre rotatif pourra jouer servir de centre de moteur 
electrique . 

L'on aura note que la force d'un tel moteur est assez minime au niveau 
du couple du moteur plus specifiquement a gaz . Dans la figure II nous 
montrons comment , en additionnant une semi transmission inversive du 
cyiindre rotatif par rapport a un vilebrequin , et de plus en rattachant les 
bielles non pas a un axe fixe mais plutot a un maneton commun du 
vilebrequin , Ton augmente significativement la deconstruction du 
systeme et par voie de consequence , le couple du moteur a gaz . 

Dans la figure IV , nous alions plus loin dans cette possibility de 
produire des moteurs bi-energetiques , cette fois -ci en decomposant le 
moteur triangulaire preexplique dans nos inventions anterieures , en des 
mouvements dont le mouvement circulaire est une des composante . 
En effet , dans le present cas , le cyiindre du moteur , au lieu d'etre fixe 
, sera en rotation , Des lors , Ton se rendra compte que , pour faire en 
sorte que la pale suive la forme interieure du triangle , il faudra lui 
induire in mouvement d'oscillation ( Fig. V ,V1 ) . Des lors , la partie 
exterieure du cyiindre , ronde, pourra servir de partie centrale du moteur 
electrique 

La figure VE montre comment 1'on peut meme , puisque comme nous 
l'avons deja montre lors de notre generalisation a ce sujet , les monteurs 
rotatifs a pale de trois coti ne sont qu'un exemple parmi d'autres 
Dans le present cas , encore une fois > le mouvement sera decompose de 
telle sorte d'obtenir , a l'exterieur , un mouvement circulaire . Le 
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cylindre servant ulterieurement de rotor sera done monte rotativement 
dans la machine . Comme precedemment , Ton forcera la pale 
triangulaire a un travail restrictivement rectiligne , et le tout etant 
judicieusement calibre , Les pointes de la pale toucheront a tout moment 
a la forme interieure ovale du cylindre 

Bien entendu , pour tous ces cas le moteur electrique pourra a l'inverse 
etre organise de telle maniere d'etre utilisable comme alternateur ou 
generatrice . 

Dans la figure VHI , nous montrons qu'un procedure similaire peut etre 
appliquee a nos quasiturbines . En decomposant encore une fois les 
mouvement , Ton peut en effet conferer au cylindre un mouvement 
circulaire et ainsi lui octroyer le role de rotor d'un moteur ou generateur 
exterieur . Quant au mouvement des pieces de la structure palique , ils 
oscilleront , sur place entre la structure du carre et du losange ( Fig. EX ) 

Finaiement , tous les moteurs de generations que nous avons 
precedemment etablies dans nos brevet anterieurs peuvent se voir 6tre 
applique ce type de decomposition du mouvement . 

Une autre variante de cette binaire d'utilisation serait 1'utilisation de 
1' aspect rectiligne du mouvement pour produire I'aspect electrique du 
mouvement . Dans la figure X , 1'on suppose que le piston du moteur est 
poursuivi par une structure rotor dont Taction , comme celle du piston 
sera rectiligne . Le deplacement de cette structure rotor dans un espace 
cylindre produira ou acceptera du courant electrique . 

Dans la figure XI le moteur electrique est dispose sur Pexcentrique du 
viiebrequin . Cette maniere de faire presuppose que Ton ait regie certain 
problemes de huilage et de friction du moteur et tres possiblement 
1'utilisation de materiaux nouveaux 
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Description sommaire des figures 
Section I 



La figure I montre schematiquement comment dans un moteur 
conventiontiel , l'explosion advient a la fois a un moment maximal de 
compression , et a un moment de couple est nul , et par consequent de 
frottement maximal . 



La figure 0 est une premiere realisation de l'invention ou ont 
imbriquees Tun dans 1'autre deux pistons , Tun evide et 1'autre plein , 
pour Btre ensuite inseres dans un cylindre . Chacun de ces pistons est 
relie par une ou un ensemble de bielles a des manetons de vilebrequins 
disposes angulairement Tun par rapport a 1'autre . 

Cette disposition permet la montee du piston auxiliaire pendant 
1'amorce de la descente du piston principal , ce qui permet de maintenir 
stable la pression jusqu'au moment d'obtenir un angle d'attaque 
interessant et appreciable . 

La figure HI montre les diverses phases d'un tel moteur , en 1 ABCra, 
L' on retrouveles moments de stabilisation de la pression ,eten 2 
ceux de descente et de remontee . 

Notons que le moteur pourrait etre produit en une inversion de la 
derniere figure , c'est-a-dire que ce serait plutot le piston principal qui 
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serait engage dans le cylindre du piston auxiliaire , ce qui ne changerait 
nullement les effets de la presente invention . 

La figure IV montre une version ou deux piston independants sont 
adjoint au m£me maneton . en ce cas le retard de la compression est 
occasionne par F angulation differentes des deux chambres de cylindre 
communicantes 



La figure V montre que deux pistons independants pourraient plutot etre 
des derm's pistons assembles en combinaison dans un meme cylindre , 
mais reunis au meme maneton par des bielles differentes . 



Section II (Description sommaire des figures) 



La figure I montre un realisation de moteur semi-rotatif , tel que nous 
I'avons presente dans nos brevets relatif a ce sujet . Ici les pistons sont 
tous a la fois inseres dans le bloc cylindre rotatif de la machine , et relies 
par le recours a des bielles a un axe de soutient decentre par rapport a 
f axe de rotation du bloc cylindre . 

La figure H montre que , par des methodes poly inductives , Ton peut 
creer un maneton de vilebrequin dont Taction sera purement rectiligne . 

La figure HI montre une premiere realisation de la presente invention , 
ou les pistons sont a la fois rattaches par le recours a des bielles a un axe 
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de maneton actif , et d' autre par inseres dans les cylindre d'un bloc 
cylindre qui est a la fois la pale d'une machine post inductive , et qui a 
par consequent un mouvement en partie circulate . Cette realisation 
s'applique bien entendu par extension a toutes les machines post 
rotatives a l'infmi . Aux fins de rendre la presente la explication plus 
facile de a la comprehension , la structure ici commentee est appliquee a 
une machine post rotative a pale de trois cotes . 

La figure IV montre de facon plus detaillee la mecanisation des 
soutients des pieces motrices de pales et pistons 

La figure V montre la suite des sequences des pieces de la machine pour 
un tour de celle-ci . 

La figure VI montre les diverses possibility d' utilisations resultant des 
diverses manieres de faire travailler les cylindre de pale et cylindre de 
pistons selon qu'ils seront compresseur ou moteurs 

La figure VII montre que Ton peut , selon la loi des cotes , appliquer 
les realisations anterieures a tous les moteurs post rotatifs 

La figure VHI montre que Ton peut , en cas de manque d'espace , aussi 
faire osciller les cylindres . 

La figures IX montre comment appliquer des principes similaires aux 
moteurs retrorotatifs , et a titre de premier exemple au moteur Boomrang 
triangulaire . 

La figure X montre de facon plus precise les mecaniques de soutient 
combinees qui assureront le deplacement de pales et pistons de la 
machine 

La figure XI montre les divers applications possibles des parties de 
moteurs selon que Ton les utilise comme compresseur , ou moteur 
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La figure XII montre les diverses positions des pieces pour un tour du 
moteur 

La figure XIII montre les diverses possibility de combinaisons entre les 
chambres ainsi formees . 

La figure XTV montre que ces realisations peuvent , suivant la lois des 
cotes des machines retrorotatives s'appliquer a toutes celles-ci a 1'infmi 

La figure XV montre comment simplifier les precedents enonces pour 
les machines post inductives en se servant simplement des differences de 
vitesses de rotation de la pale et du viiebrequin pour activer les pistons 
dans la pale bloc-cylindre 

La figure XVI montre comment simplifier les precedentes figures pour 
les machines retroinductives en se servant simplement des sens et 
vitesses contraires des pales et de l'excentrique qui la soutient pour 
activer les pistons inseres dans cette pale et relies au manetons de cet 
excentrique . 

La figure XVII montre que Ton pourrait modifier l'emplacement du 
maneton de telles maniere de produire une phase de maintient de 
compression et annuler Ie temps mort des machine en a et en b , 
comment Ton peut inverser les actions des compressions depressions 
des pale et pistons 
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Section III : Description sommaire des figures 



La figure I montre comment realiser une machine retro rotative avec 
compression supplemental a l'aide de pistons , tel que montr£ par 
nous meme dans nos travaux portant sur la question . 



La figure II montre comment Ton doit associer les structures retro et 
post rotatives au niveau geometrique si Ton veut les utiliser en 
combinaison , en prenant Tune comme principal de T autre , que Ton 
dira structure secondaire , et ce en respectant les regie de 
combinaison et de complicity des pales et cylindre relatives a ce sujet 
et exposees aux presentes . 

La figure EI montre comment ces combinaisons s'enchament a 
I'inFini , la rettro rotatif principal etant associe au pe post secondaire 
, et inversement , le retro rotatif principal etant associe" au post rotatif 
secondaire 

La figure IV montre que Ton peut aussi assembler , sans changer de 
niveau , en terme de cotes , .aux structures pot rotative et retro 
rotatives complices 

La figure V montre le deplacement de l'ensemble des pieces pour 
une machine ;a structures complices dont la structure principale est 
post rotative , et dont la structure secondaire est retro rotative 

La figure VI montre le deplacement de l'ensemble des pieces pour 
une machine a structure complice dont la structure principale est retro 
rotative et dont la structure secondaire est retro rotative 
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La figure VII montre que Ton peut constater une constant a ces 
figures en ce qu'en depit de leurs deplacement positionnel circulaire , 
les pale secondaire conservent de facon constante la merae orientation 



La figure VIH montre comment realiser mecaniquement des pales a 
course rotative dont 3 'aspect orientationnel demeurera constant . 

La figure IX montre que Ton pourra ensuite coupler ces pales , ainsi 
que les structures les soutenant avec des cylindres secondaires , dont 
sont munies les pales prtncipales . Cet assemblage sera une premiere 
realisation complete des presentes 

La figure X montre une facon simplified de produire une machine 
similaire aux precedentes , en dedoubiant les fonctions de certains 
engrenage , permettant ainsi de retrancher les engrenages desormais 
non necessaires . 

La figure XI est une couple transversale d la figure precedente 



Section IV : Description sommaire des figures 



La figure I montre deux exemples de moteurs deja developpes par nous 
meme et dont le mouvement ou la forme sera reconstruite de maniere a 
pouvoir faire en sorte que le cylindre puisse jouer le role de rotor d'un 
moteur electrique exterieur . 
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La figure II montre un premiere maniere d'atteindre cet objectif en 
rendant etanche vers l'exterieur les cylindres des pistons . Des lors , la 
surface exterieur du cylindre rotatif peut servir de rotor d'un moteur 
electrique 1'entourant . 

La figure III montre comment ameliorer le couple de ce dernier moteur 
en remplacant i'axe decentre du premier par un vilebrequin monte 
rotativement dans le moteur de telle sorte que les bielles relient les 
pistons a son maneton . Le cylindre et le vilebrequin , par le recours a un 
semi transmission inversive , seront inter-relies entre eux . Des lors le 
couple , occasion par la deconstruction du systeme , se formera plus 
rapi dement et fortement . 

La figure IV montre comment realiser un deconstruction et une 
separation des mouvement participant au mouvement de la pale d'un 
moteur triangulaire . Ici , le cylindre ne sera plus statique , mais plutot 
monte rotativement dans le corps de la machine , et ce de telle sorte que 
sa partie exterieure ronde , serve de rotor du corps du moteur electrique 
auquel il participera . 

Des lors , le mouvement de la pale , duquel la partie circulaire a ete 
retranchee , sera reduit a un mouvement rectiligne et , si Ton veut 
augmenter la compression , ovaloide . 

La figure V montre les quatre principaux temps de la machine 
precedemment enoncee . 

La figure VI montre la mecanique la plus simple preconisee pour 
realiser ces mouvements , soit parfaitement rectilignes , soit ovaloide . 

La figure VII montre que de tels mouvement peuvent etre obtenus en 
utilisant des cames . 
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La figure Vffl montre comment Ton peut pour les moteurs post rotatifs , 
arriver a ces memes divisions du mouvement , et par consequent au 
memes resultats . Parmi ces moteurs rotatifs ici , a titre d'exemple , le 
moteur a pale triangulaire . Encore une fois , en divisant la production 
du mouvement , et en octroyant la composant circulaire au cylindre de 
telle sorte qu'il constitue le rotor d'un moteur electrique , Ton reduira le 
mouvement de la pale triangulaire au seul aspect rectiligne alternatif 



La figure LX est une application du procede ici expose de division du 
mouvement a une quasi turbine invente par nous meme . 



Description detaillees des figures 

Section I 

/ 



La figure I est un schematique d'un moteur conventionnel , les pieces 
etant placees , lors de Texplosion , I'on y voit que la compression 1 est a 
son degre maximal , mais aussi que simultanement , le couple du 
moteur est reduit a son minimum 2 , puisque la bielle est a angle midi 
avec le systeme . 

La figure It est une vue en trois dimensions d'une premiere realisation de 
la presente invention . Ici deux pistons , l'un principal 4 , et l'autre 
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secondaire 3 sont imbriques Tun dans l'autre de maniere a former un 
ensemble piston , lequel ensemble est insere" de facon coulissante dans le 
cylindre principal 5 . Chacun de ces pistons est ensuite relie par une 
bielle 6 simple ou un duo de bielies pour le piston exterieur a des 
manetons 7 de vilebrequin , ces manetons etant disposes angulairement 
8 Tun par rapport a l'autre . 

Cette configuration permettra de toujours conserver Taction d'un piston 
en retard sur celle du piston complementaire . Elle permettra done , 
lorsque le piston maitre entrera sa descente , de voir sa deperdition de 
compression compensee par la poursuite de la montee finale du piston 
secondaire . 

Lors de T explosion done , le piston secondaire sera a son angle nul alors 
que le piston maitre pourra etre avec un angle d'attaque appreciable . 

II est a remarquer que Ton pourrait definir le point ideal d'explosion 
lorsque le piston secondaire en retard de Tangle nul , ou encore lorsque 
les deux pistons seraient a egale hauteur , ce qui serait , comme dans les 
moteurs conventionnels , une explosion en avance . 



La figure m et une coupe schematique des diverses phases d'un moteur 
tel que decrit a la figure H . Dans les phase 1 a, b, c, ou la compression 
est maintenue , Ton remarque que , a la position de dix heures , pendant 
que Tun des deux manetons atteint la position maximale , le second 
demeure en retard en a . En b , a la position midi , la pression est 
maintenue , puisque les deux manetons sont respectivement a onze et a 
une heure . Ainsi done , pendant que le piston maitre a amorce sa 
descente , le piston secondaire poursuit sa remontee , ce qui compense la 
deperdition de compression du piston maitre . 

En c , le piston maitre est positionne a deux heures , ce qui lui permet 
un couple tres ameliore pour le moteur . En effet , alors que le piston 
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martre est a sa position deux heures , de piston secondaire est a sa 
position midi . La compression a done ete maintenue pendant toute une 
phase , permettant ainsi aux elements de se retrouver dans un position 
plus favorable au point de vue du couple . 

En 2 , les deux pistons sont a leur descente maximale 



La figure IV montre une version differente de la presente invention ou 
l'on a obtenu une differenciation de timing entre les pistons cette fois-ci 
non en les disposant sur la meme ligne avec des manetons dephases , 
mais plutot en les inserant dans des cylindre communiquant , ces 
cylindres etant disposes de facon successive Tun par rapport a l'autre . 
Les direction d'un cylindre es done angulaire par rapport a l'autre 10 . 
Dans la presente realisation en effet , deux pistons respectivement 
inseres dans des cylindre successifs termines par une meme chambre de 
combustion 1 1 seront , par leur bielle respectives , relies au meme 
maneton 12 . L'on notera que dans la presente realisation , e'est le piston 
arriere qui amorce le premier sa descente , et qui sera done le piston 
d'attaque . 



La figure V monte une autre version de Pinvention . Ici , le piston 3 est 
forme de deux sections 3a , 3b, chacune d'elle etant reliee au maneton 
12 par une bielle respective 6. Les deux parties formant le piston sont 
inseres dans le meme cylindre . Ce piston entier est done d'une certaine 
maniere flexible dans sa forme , puisque chaque partie le constituant , 
soumis a Taction de sa bielle respective , agira a sa vitesse et dans son 
sens respectif . Les postions des deux sections formant le piston agiront 
en complementarite lors de la phase de compression maximale 13. 

Bien entendu , les presentes realisations trouvent aussi application dans 
d' autre formes de moteurs , par exemple les moteurs orbitals , ou encore 
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les moteurs semi-rotatif a pistons developpes par nous-memes , tel que 
nous 1'avons deja commente dans nos brevets anterieurs . 



Section II : Description detaillee des figures 



La figure I montre une realisation similaires a nos premieres realisations 
en matieres de machines motrices a pistons semi rotatives . Dans cette 
premiere realisation , une bloc-cylindre 1 est tout d'abord installe 
rotativement 2 dans le cylindre principal 3 de la machine . Ce bloc 
cylindre est appele ainsi parce qu'il est muni de cylindres 4 recevant des 
pistons 5 . 

Ces cylindres sont ici fixes et conventionnels , et ce pour plus de clarte . 
Le flechissement se produit au niveau du raccord de ceux-ci a leur bielle 
respective . Ce raccord pourrait cependant etre fixe , des cylindre semi 
rotatifs 4 b) recevant les pistons etant inseres dans le bloc cylindre Ces 
pistons , engages dans le cylindres sont chacun rattaches par un moyen 
tel une bielle 7 a axe de soutient secondaire 8 , dispose rigidement dans 
la machine . Les circonferences realisees par les pistons 9 et par les 
cylindres 10, lors d'une rotation seront dont differentes , ce qui 
occasionnera le depiacement alternatif 1 1 des pistons dans les cylindres . 
Dans des brevets anterieurs nous avons aussi montre comment , avec 
l'aide de semi transmission Ton pouvait produire une machine avec un 
axe de support actif , dont les effets seraient similaires mais plus rapides 
ou plus lents selon la cas . 
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La figure II montre comment Ton a reussi , aussi dans nos realisations 
anterieures a produtre une action de maneton de vilebrequin , que nous 
avions appliquee a ce moment aux moteurs a bielle rectiligne . 
En ce cas , il s'agit de disposer rotativement 1 1 un vilebrequin 12 dans 
le bloc de la machine , et de munir ce vilebrequin d'un excentriquel3 
muni d'un engrenage d'induction 14 . Cet engrenage d'induction , de 
type externe , est ensuite couple a un engrenage de support 1 5 de type 
interne . Le calibrage des engrenage d'induction est dans le present cas 
de une demi de ceiui de support . La rotation du vilebrequin entrainera 
done la rotation contraire 16 de 1'engrenage d'induction et du came qui 
lui est rattache , qui produira alors un mouvement alternatif rectiligne 

1 7 de celui-ci . 

La figure III montre en a que Ton peut decomposer le mouvement d'une 
pale de moteur post rotatif , de telle maniere de constater que , dans 
celui-ci , les pieces parcourent , similairement a la figure un , mais de 
facon plus elaboree , un parcourt qui oscillera entre des rapprochements 

1 8 et des 61oignements 19 de la forme creee par le deplacement des 
pistons de la figure . En supposant done , en b , que des cylindres 4 
sont inseres dans cette pale 1 non pas strictement rotative , 
excentriquement rotative 20 de telle sorte qu'elle devienne un pale 
cylindre , et que les piston y sont inseres , Ton verra que les 
deplacements synchronises de la pale cylindre 20 et de l'axe de soutient 
alternatif 21 , forceront la rentree 22 et la sortie 23 des pistons de facon 
alternative , et ce de telle maniere que les pistons soient toujours a leur 
sortie maximale 24 lorsque qu'ils passent dans la partie la plus plane du 
cylindre , par consequent lors que la pale est elle-meme en phase de 
compression . 
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La figure IV montre une coupe transversale de la figure prec&iente a 
laquelle Ton peut mieux constater ies structures mecaniques de la 
machine . 

Une pale cylindre 1 est ici disposee semi rotativement sur 1'excentrique 
30 d'un vilebrequin lui-meme dispose" rotativement dans le corps de la 
machine . Cette pale , dans sa version la lus simple est munie d'un 
engrenage d 'induction 3 1 de type interne , lequel engrenage est couple a 
un engrenage se support 32 de demi grosseur , dispose rigidement dans 
le flanc de la machine d'induction . 

Le vilebrequin specifique de cette machine voit ensuite son excentrique 
etre poursuivi par un maneton 33 avant de revenir a l'axe central 34 . 
Sur ce maneton est dispose" un came35 , muni d'un engrenage 
d'induction 36 secondaire , de type externe , cet engrenage d'induction 
etant couple a un engrenage de support secondaire 37 de type interne 
dispose dans le flanc de la machine . Des pistons 38 seront ensuite 
inserts dans chaque cylindre 40 de la pale et , en meme temps , par le 
recours de moyens tel des bielles 39 , reliees aux cames d'induction . 
L'ensemble de ces pieces mises en action permettront de realiser les 
mouvement alternatifs de pistons , compl&ant ainsi Taction des pales 
excentrico rotative dans le cylindre principal . 

La figure V montre le positionnement des pieces pour plusieurs 
moments d'un tour de moteur . On y voit que , finalement les pistons 5 
ont une course assez contraire a celle des pointes des pales , puisque 
lorsqu'ils sont aux plus sortis 41 , la pale est a plat en haut ou en bas42 , 
et lorsqu'ils sont rentres 43 , la pale est tres ressortie . II est a noter que 
Ton pourrait accentuer ces mouvements e rendant la course du came 
retro elliptique 44 par un allongement des cames . 

La figure VI montre diverses possibility de realisation , selon 
premierement Ton rend totalement ou partiellement etanches a et b , les 
cylindres de pale et de pistons , ou encore selon que Ton les additionne 
c),. 
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En a , les cylindres de pales et de pistons sont totalement i soles 43. Ton 
peut done produire avec cet arrangement des moteur a puissance etagee , 
permettant de fonctionner sur un nombre reduit d'explosion ou en 
totalite lorsque de la puissance est demandee par I'utilisateur . 

En b , les cylindre de pale de pistons sont uni par des conduits et pales , 
et peuvent , par le moyen de valves 44 > permettre la realisation de 
moteurs antirefoulement , un cylindre en depression succionnant les gaz 
uses de I'autre 45 . 

En c , les piston agissent conjointement , et pourront provoquer une 
surpression 46 apte a realiser des moteurs diesels . 

La figure VII montre que selon la loi des cotes deja enoncee par nous- 
memes ces derniers resultats peuvent s'appliquer a tous les moteurs post 
rotatifs , dont le machine a pale triangulaire n'est qu'un cas plus precis ; 
Bien entendu , les engrenages devront etre adaptes en consequence . 

La figure Vffl montre que Ton peut realiser la machine avec une flexion 
au niveau des cylindres 47 de pale si Ton veut monter la machine avec 
des bielles pistons d'un meme morceau , ce qui permettra de gagner de 
l'espace dans ces machines . 

La figure IX montre que Ton peut realiser des effets similaires pour les 
moteurs retrorotatifs , dont un premier exemple met en evidence le 
moteur boomrang triangulaire . 

Dans celui-ci , attendu 1'aspect binaire de la pale , Ton tentera de realiser 
a l'interieur de celle-ci un mouvement altematif rectiligne qui nous 
permettra de rattacher directement les pistons au came sans 3'aide de 
bielle . 
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En analysant done le comportement ideal du centre de ce piston dispose 
dans le sens transversal de la bielle l'aperyoit que bien que decrivant un 
mouvement strictement altematif dans la bielle , il decrit un mouvement 
etoile en trois partie , vu d'un observateur exterieur a) 49 

Comrae dans les realisations anterieures , il faudra produire une 
mecanique qui puisse realiser a la fois ces deux comportements . Cette 
mecanique sera jointe au piston et par consequent , pendant le travail 
retrorotatif de la pale par rapport au vilebrequin , le piston se deplacera 
alternativement , venant a la fois augmenter d'un cote de la pale , la 
depression 50 et de l'autre la compression 51 , done modifier 
favorablement le rapport de compression , permettant d'atteindre un 
niveau suffisamment eleve pour pouvoir realiser des moteurs 
triangulares Boomrang diesels . 



La figure IX expose de facon plus precise les mecaniques participant a la 
realisation de cette machine . Pour plus de simplicity , la maniere 
monoinductive de soutenir et actionner la pale a ete ici privilegiee . Une 
pale 50 , munie d'un engrenage Sld'induction detype externe est 
montee semi rotativement sur le maneton 52 d'un vilebrequin de telle 
maniere de voir l'engrenage d'induction couple a un engrenage de 
support de type interne 53 dispose rotativement dans le flanc de la 
machine . Ici l'engrenage d'induction est du tiers de la grosseur de 
l'engrenage de support . L'excentrique du vilebrequin est ensuite 
poursuivi d'un maneton sur lequel est dispose un came 54 muni d'un 
engrenage d'induction 55 secondaire de type interne , lequel engrenage 
sera couple a un engrenage de support secondaire 56 , dispose 
rigidement dans le deuxieme flanc de la pale . 

Sur le came sera monte le piston dedouble 57 . 

La subtilite de cette realisation consistera a comprendre que 
contrairement au moteurs statiques , la realisation de la rectiligne du 
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piston devra se fera de Tinterieur . Vu de Fexterieur en efTet , le 
deplacement du came sera triangulaire , mais vu de la pale , fl sera 
rectiligne . Cela permettra 3e deplacement du piston recherche . 

Ainsi done , pour chaque sixieme de tour du vilebrequin 60 ici vers la 
droite , le came devra se deplacer de un demi tour , ce qui permettra 
d'inverser a cent quatre-vingt degres le sens du came apres un tiers de 
tour du vilebrequin et ainsi de suite, creant ainsi une figure exterieure 
etoilee a trois pans , mais interieure alternativement rectiligne . Pour ce 
faire , Ton disposera done un engrenage d'induction secondaire dans un 
rapport calibre a F engrenage de support secondaire . 

La figure X montre la machine precedente en trois dimensions . L'on y 
retrouve le cylindre principal 70 , la pale 71 , et son engrenage 
d'induction 51 , le vilebrequin 60 et son maneton 52 , le piston dedoubte 
57 , le came 54 et son engrenage d'induction secondaire 55 , les 
engrenages de support 53 et engrenage de support secondaire 56 . 



La figure XII montre la suite des positions des pieces pour un tour de la 
machine . L'on y voit tres bien que le piston vient renforcer le travail de 
la pale 71 , se retrouvant a sa position la plus penetree du cylindre au 
moment ou la pale est a son sommet . 

La figure XIH montre les diverses possibility de realisations de la 
machine selon que l'on isole partiellement les cylindre de la pale et des 
pistons . Dans le cas d'un cloisonnement complet 72 en a , le moteur 
sera etage , pouvant fonctionner sur une partie des cylindres ou en 
totalite 



Dans le cas d'une communication valvee 73 entre les cylindre en b , le 
moteur pourra etre construit deux temps antirefoulement ou deux temps 
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conventional . Dans le cas d'unepleine communication en c , le moteur 
ponrra etre surcompresse et realiser un moteur diesel . Dans le cas d'un 
desaxement des systemes en d , resultant en une desinchronisation de 
leur montee maximale , le moteur pourra elargir sa phase de 
compression de telle sorte de produire un moteur dont le temps mort sera 
annule . 

La figure XTV montre , en relation avec la loi des cotes deja elaboree par 
nous meme , l'ensemble des moteurs retrorotatifs peuvent ainsi etre 
realises , en calibrant bien entendu ies engrenages . Bien entendu les 
engrenages devront etre calcules en consequence et des bielles devront 
etre utilisees pour rattacher les pistons aux cames . L'on notera , pour 
certaines de ces figures que ces bielles , pourront „ comme 
precedemment etre disposees fixement aux pistons 5 la flexibilite etant 
obtenue par des supports de cylindre de pistons oscillants , qui pourront 
faire office de valves , et prendront moins de place dans la machine tout 
en en rendant l'assemblage plus facile . 



La figure XV montre une realisation qui permettra de simplifier les 
demieres realisations , tout autant post que retro rotatives . 
En effet , en y regardant de plus pres , meme si les machines post et 
retrorotatives ont un deplacement de centre de pale et d'excentrique de 
vilebrequin evoluant sur une meme circonference , Ton peut remarquer 
que de plus ils realisent un deplacement l'un par rapport a l'autre . Par 
exemple dans le moteur post rotatif de pale a trois cotes , la pale agit , 
dans le meme sens , deux fois plus lentement que le vilebrequin . EUe se 
deplace done non seulement par rapport au systeme , mais aussi par 
rapport au vilebrequin . Nos premieres mecaniques ont saisi ce 
mouvement et apprivoise ce deplacement par rapport au systeme . Les 
presentes favoriseront de rentabiliser ce deplacement de Tune par 
rapport a l'autre . 
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Dans la presente figure par consequent , il s'agira simplement modifier 
I'excentrique 74 du vilebrequin de telle sorte de le munir d'un maneton 
75 , auquel seront cette fois-ci directement rattachees les bielles et 
pistons 76 . Comme precedemment ces pistons seront inseres de facon 
coulissante dans leurs cylindres respectifs 77 disposes dans la pale 
cylindre 78 . 

II resultera done de cette maniere de faire qu'en meme temps que la pale 
se deplacera excentrico circulairement et rotativement sur elle meme 79 
dans le cylindre , les pistons se deplaceront altemativement 80 atravers 
leur cylindre respectif 

La figure XVI montre , en trois dimensions , une maniere similaire de 
produire de facon simplifiee un moteur retrorotatif . Ici la difference des 
mouvements de la pale et de I'excentrique n'en sera pas simplement une 
de vitesse , mais aussi de sens 81. On retrouve a cette realisation le 
cylindre principal , la pale 78 , les pistons 77 , I'excentrique 74 , le 
maneton 75, l'engrenage d'induction 80 et l'engrenage de support 81 
etc . 

Bien entendu , les arrangements deja ; decrits entre les cylindre pourront 
continuer de s'appliquer selon que Ton entend produire des moteurs 
deux temps , etages , surcompresses, ou dephases 

La figure XVH montre pour les deux moteurs precedents que Ton peur 
desaxer les manetons de telle sorte de produire un plafonnement de la 
montee des pistons 90 qui se realise apres 1 'amorce de descente de la 
pale 91 , ce qui lui conferera un puissance de couple ameliore pour ce 
moment d'expiosion . 
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Section III : Description detaillee des figures 



La figure I represente une realisation similaire a celle presentee dans 
nos travaux anterieurs portant sur ce sujet , En celle-ci , qui 
represente une machine post rotative de base et machine 
retrorotative de base , Taction des pistons est obtenue par les 
differences de vitesse , pour les post rotatifs , et les differences de 
sens de rotation , pour les machine retrorotatives , realisees entre le 
pale et les excentriques . 

Par exemple , dans la premiere machine , Ton constatera que la pale 
se deplace a une vitesse equivalent a la demi de celle de l'excentrique 
. Les pistons , qui seront a la fois inclus dans les cylindres de la pale 
et a la fois rattache a un maneton poursuivant V excentrique , ou 
dispose sur le raeme vilebrequin , auront comme resultant un 
mouvement en forme de huit , ce huit se realisant en sens contraire 
de celui realise par les pointes de pales . Par consequent , les pistons 
auront un mouvement alternatif rectiligne a travers des pale . 

La figure II est une premiere realisation geomeirique de la presente 
invention ou Ton montre la complicity des machine post et retro 
rotatives . Plus precisement , cette figure montre que Ton peut rnettre 
en combinaison de facon etagee ces structures en respectant un 
ensemble de regies dont Is principales sont ie suivantes : 

a ) il doit etre mis en complementarite et de fa<?on etagees des 
machines post et retro rotatives ( notons qu'il n'est pas impossible de 
combiner des machines de meme type mais que cela est beaucoup 
plus difficile , demande un plus grand nombre de pieces et est plus 
artificiel comme resultat ) 

b) Ton dira que les machines exterieures seront les machines 
principale et les machines interieure , c'est-a-dire celles dont le 
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cylindre sera inclus dans la pale principale , seront des machines 
secondaires 

c) la pale de la machine principale sera muni d'un cylindre , que nous 
nommerons cylindre secondare 

d) la facon la plus expansive de creer la machine sera celle ou le 
cylindre second aire sera de forme dont le nombre de cotes sera 
equivalent a celui de la pie dans laquelle il est inclus 

La figure III montre plusieurs agencements , respectant a la fois les 
regies precedentes , et la loi des cotes precisee dans nos travaux 
anterieurs relatifs aux machines post et retro rotatives . Dans la presente 
figure , un machine retro rotative a pale de trois cotes est couplee a une 
machine post rotative a cylindre des trois cotes , done a pale de quatre 
cotes .en a ) 

En b) , une machine retro rotative a pale de deux cotes est couple a une 
machine post rotative a cylindre de deux cotes , done de pale a trois 
cotes . 

c) une machine post rotative a pale de quatre cotes est couplee a une 
machine retrotative a cylindre de quatre cotes , dont a pale de trois 
cotes 

d) une machine post rotative a pale de quatre cotes contient une 
machine retro rotative a pale de cinq cotes et ainsi de suite a I'infini . 



La figure IV montre qu'en produisant des etagements , mais tout en 
demeurant avec le merne nombre de cotes pales cylindres , l'on peut , a 
I'infini etager des structure post et retrorotatives de meme niveau . 
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Ici une structure post rotative a pale triangulaire m contient une structure 
retro rotative ;a cylindre triangulaire , et cette structure contient a son 
tour une structure post rotative a pale triangulaire , cette derniere 
pouvant a nouveau contenir une structure retrorotative a pale triangulaire 
. Ces possibilites pourront etre utiliser pour hyper compresser certains 
gaz , comme en entonnoir , ou encore , controler la decompression des 
gaz par etagements . 



Dans la figure V nous montrons la suite des position des pieces de deux 
modeles de bases , selon que leur assemblage principal es retro ou post 
rotatif , des machine a complicity rotatives plus haut commentees . 

Dans les deux cas Ton voir que la pale principale joue de facon 
parfaitement synchronisee 3e role de pale du systeme principale et le role 
de cylindre dynamique de la structure secondare . L'on notera que la 
deplacement de la pale secondaire est parfaitement harmonise , a toutes 
ses extremity avec ces mouvements de pales . 

Dans la figure VI nous montrons que des figure precedentes l'on peu 
constater une constante a l'effet que le deplacement positionnel des pales 
secondaires se realise avec une parfaite stability au niveau de l'aspect 
orientationnel . De fait , durant toute sa rotation aulour de 1'excentrique , 
la pale secondaire demeure tres exactement dans la meme orientation . 

La figure VTJ comment Ton pourra realiser un tel mouvement . 
Premierement la pie sera montee rotativement sur le maneton d'un 
vilebrequin , ce qui lui assurera , au niveau positionnel , un parfaite 
circularite lors de la rotation du vilebrequin . L'on se servira ensuite 
d'une methode utilisant un engrenage de lien cerceau , ou une chaine 
pour realiser la constant orientationnelle de la pale . Plus precisement 
, Ton munira cette pale d'un engrenage d'induction de type externe . 
L'on disposera dans le flanc de la machine un engrenage de support 
aussi de type externe . Ton unira ensuite ces deux engrenages par un 
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engrenage cerceau , ou une chaine Le retard subi par 1'engrenage 
cerceau se repercutera sur 1'engrenage d'induction , lui dormant tres 
exactement une retro rotation equivalent a la rotation qu'il subit du 
vilebrequin . Son mouvement initial de rotation sur soi sera done annule 
, et son orientation demeurera parfaitement stable . 

Dans un deuxieme temps cette figure montre aussi que cette derniere 
structure pourra etre couplee a sa correspondante post ou retro rotative , 
simplement en insurant la pale secondaire dans le cylindre secondaire de 
la psale principale , et en raccordant de facon rigide ies vilebrequins . 

La figure VTH comment simplifier les precedente realisations . D s'agira 
simplement de dedoubler le travail de certains engrenage pour leur faire 
realiser a la fois le travail de d'autre engrenages que 1'on pourra ensuite 
retrancher . 

Principalement ici , il s'agira de faire travailler , au surplus 1'engrenage 
principal d'induction , comme un engrenage de support de la structure 
secondaire , et simultanement , de faire travailler Fengrenage de support 
de la structure principale , aussi comme engrenage de support de la 
structure secondaire . Ayant reuni maintenant la pale secondaire et son 
engrenage d'induction a ces engrenages , Ton pourra retrancher les 
engrenages cerceau et d support secondaires . 

La figure LX montre une coupe transversale des realisations comprises a 
la figure precedente . On y retrouve , ie corps de la machine le cylindre 
principal , la pale principale , fengrenage de support principale et 
secondaire (realise par une meme piece ) , fengrenage d'induction 
principale et cerceau secondaire ( realise par une meme piece ) , le 
cylindre secondaire , , la pale secondaire et son engrenage d'induction 
secondaire . 
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Section IV : Description detaillee des figures 



La figure I montre deux exemples de moteurs deja developpes par nous 
meme et dont le mouvement ou la forme sera reconstruite de maniere a 
pouvoir faire en sorte que le cylindre puisse jouer le role de rotor d'un 
moteur electrique exterieur . 

Dans la premiere representation , a) bien que le cylindre soit deja a 
mouvement circulaires , il ne peut dans Petal actuel servir de rotor a un 
eventuel moteur electrique puisque les cylindres sont ouverts vers 
l'exterieur 1 



Dans la deuxieme representation , il s'agit d 'un moteur triangulaire . Ici 
, le cylindre est statique , et Taction motorisante est provoquee 
uniquement pa r faction de la pale 2 contre le cylindre . 

La figure II montre un premiere maniere d'atteindre cet objectif en 
rendant etanche vers 1' exterieur les cylindres des pistons . Des lors , la 
surface exterieur du cylindre rotatif peut servir de rotor d'un moteur 
electrique l'entourant . Dans cette figure H , les cylindres ont ete 
complement refermes sur leur surface exterieurs 3 . II suffira de placer 
les bougies par exemple dans la paroi du cylindre . Des lors la surface 
exterieure du cylindre , etant etanche aux gaz et aux huiles du moteurs a 
combustion interne , pourra etre muni des elements necessaires a lui 
donner les fonctions de rotor 4 d'un moteur electrique . Le cylindre 
original ne sera done pus des lors le corps veritable de la machine . Ce 
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corps de la machine sera en meme temps le corps du moteur electrique 
de la machine 

Dans la figure 1H , une amelioration mecanique est faite au precedent 
moteur , qui au niveau du couple du moteur electrique est quelque peu 
deficient . Cette figure montre comment ameliorer le couple de ce 
dernier moteur en remplacant Paxe decentre du premier par un 
vilebrequin monte rotativement dans le moteur de telle sorte que les 
bielles relient les pistons a son maneton . Le cylindre et le vilebrequin , 
par le recours a un semi transmission inversive , seront inter-relies entre 
eux . Des lors le couple , occasionne par la deconstruction du systeme , 
se formera plus rapidement et fortement . 

Dans la presente figure en effet , Paxe secondaire excentrique de soutien 
des bielles a ete remplace par le maneton 6 dynamique d'un vilebrequin 
7 monte rotativement dans le corps du moteur . Le vilebrequin 7 et le 
cylindre rotatif 8 sont chacun munis d'un engrenage d'entrainement 9 } 
ces engrenages d'entrainement etant chacun couples a un m§me 
engrenage d' inversion 10 dispose rotativement dans le bloc . 

Le cylindre se deplacera done en sens contraire du vilebrequin 1 1 , ce 
qui accentuera le temps de deconstruction de systemes et par consequent 
le couple . 

La figure IV montre comment realiser un moteur bi- energetique en 
partant plutot d'un moteur trianglaire . Ici une deconstruction et une 
separation des mouvement participant au mouvement de la pale d'un 
moteur triangulaire . Dans le present cas done , le cylindre ne sera plus 
statique , mais plutot monte rotativement 8 dans le corps de la machine , 
et ce de telle sorte que sa partie exterieure ronde , serve de rotor du corps 
du moteur electrique auquel il participera 5 . 
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Des lors , le mouvement de la pale!2 , duquel la partie circulate a €te 
retranchee , sera reduit a un mouvement rectiligne 13 et , si Ton veut 
augmenter la compression , ovaloide . 



La figure V montre les quatre principaux temps de la machine . 

L'on peut y constater , pendant la rotation progressive du cylindre 8 , le 

deplacement restrictivement rectiligne de la pale 1 3 



La figure VI montre les mecaniques les plus simples preconisees pour 
realiser ces mouvements , soit parfaitement rectilignes , soit ovaloide . 
Dans le premier cas a) , la pale 1 2 , dont la rectilignite du mouvement 
est assuree par son inclusion dans des glissieres 14 , est controle par un 
coulisse 15 embranchee sur le maneton 16 d'un vilebrequin 
Dans le second cas b) , elle est assujetti au vilebrequin par le recours a 
une bielle 17 . Dans le troisieme cas c) elle est relie a un maneton 18 
dispose" sur un engrenage d'induction 19 pivotant dans un engrenage 
interne 20 , tel que nous l'avons avons abondamment montre 
precedemrnent aux presentes . 



La figure VII montre que de tels mouvement peuvent etre obtenus en 
utilisant des cames . En effet , des cames 21 , disposes sur le cylindre 
rotatif 

peuvent induire le mouvement rectiligne desire . 

La figure VIII montre comment Ton peut pour les moteurs post rotatifs , 
arriver a ces memes divisions du mouvement , et par consequent au 
memes resultats . Parmi ces moteurs rotatifs ici , a titre d'exemple , le 
moteur a pale triangulaire . Encore une fois , en divisant la production 
du mouvement , et en octroyant la composant circulaire au cylindre de 
telle sorte qu'il constitue le rotor d'un moteur electrique , Ton reduira le 
mouvement de la pale triangulaire au seul aspect rectiligne alternatif 
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Dans la presente figure , les quatre principaux temps du moteur sont 
presented de telle sorte de bien montrer la rotation du cylindre-rotor , 
simultanement au deplacement recti ligne de Ja pale triangulaire . 

Dans la derniere figure , soit la figure IX , la meme division du 
mouvement est realisee pour un quasi-turbine . Ici cependant , !e 
mouvement de la structure palique demeure complexe en passant 
alternativement du carre au losange , mais cette fois-ci san mouvement 
circulaire . 
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Revendications 

Les revendications pour lesquelles un droit exclusif de propriete est 
demande sont les suivantes : 

Revendication I 



Dans un moteur , comprenant en composition , 

■ un bloc de moteur , muni d'un cylindre 

■ un vilebrequin monte rotativement dans le bloc de la machine , 
ce vilebrequin comprenant deux manetons differents par 
ensemble piston , ces manetons etant angules 

■ une premiere partie de I'ensemble piston appelee piston maitre , 
ce piston maitre etant monte dans le cylindre , muni lui meme 
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d'un cylindre et relie a saon maneton respectif par une on une 
paire de bielles 

■ un piston secondaire , formant la deuxieme partie de 1'ensemble 
piston , relie a son maneton respectif par une bielle , et insere de 
facon coulissant dans le cylindre interne du piston-maftre 

■ des bielles , reliant les pistons a leur maneton respectifs 

L'ensemble de ces pieces etant monte" de telle sorte de produire un phase 
de haute compression elargie pour un periode permettant de realiser un 
couple superieur iors de l'explosion 



Revendication n 



Un moteur , comprenant en composition plusieurs ensembles tel que 
pr^cedemrnent defmis 

Revendication in 



Un moteur comprenant en composition 



■ Un bloc de moteur , muni de deux cylindres 

■ un vilebrequin monte rotativement dans le bloc 

■ un piston monte de faeon coulissante dans chaque cylindre , 
chaque piston etant relie par une bielle a un meme maneton de 
vilebrequin 
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■ deux bielles , dont Tune terminee en fourchette , reliant chaque 
piston respectif au maneton 

■ deux cyiindre , disposes successivement , mais terminee par une 
meme chambre d'explosion . 

Revendication V 



Un moteur tel que d6fmi en IV , dont les deux pistons sont plutot deux 
semi pistons , formant un ensemble piston flexible , insere dans un 
meme cyiindre . 

Revendication VI 



Un moteur comprenant en composition 

■ un bloc de moteur 

■ un bloc cyiindre rotativement monte de facon centre dans 
cyiindre du moteur 

* un axe de support dispose excentriquement dans le corps du 
moteur 

■ des ensembles pistons , formees de deux parties assemblies et 
inseres dans chaque cylindres du bloc cyiindre rotatif 

■ des ensembles de paires de bielles deux bielles reliees a cet axe 
support , et a l'autre aux deux partie formant les ensembles 
pistons 

l'ensemble de ces pieces etant realise de telle sorte que la compression 
demeure maximale durant un phase permettant un couple superieur lors 
de 1' explosion . 
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Revendication VII 

Un moteur tel que defmi en IV V VI , comprenant en composition 
plusieurs ensembles de cylindre , ensembles pistons , portees etc , 



Revendication VIH 



Une machine comprenant en composition 

■ un bloc de la machine dans lequel est dispose un 
cylindre principal 

■ un vilebrequin muni d'un excentrique et d'un 
maneton , ce vilebrequin etant dispose rotativement 
dans la machine 

* une pale montee sur 1' excentrique , cette pale etant 
munie d'un engrenage d 'induction et d'un cylindre 
par cote de pale , recevant chaque piston 

■ un engrenage de support dispose rigidement dans le 
flanc de la machine et couple a un engrenage 

d' induction , dispose sur la pale 

■ un came monte rotivement sur le maneton du 
vilebrequin et muni d'un engrenage d'induction 
secondaire 



un engrenage de support secondaire dispose dans le 
deuxieme flanc de la machine et couple a 
Pengrenage d'induction secondaire 
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■ un piston par cylindre de la pale , relie directement 
ou par le moyen de bielle au came 



l'ensemble de ces pieces etant calibrees de telle sorte que le travail du 
piston se coordonne au travail de la pale 

Revendication IX 

Une machine telle que definie en VIII et de type post rotatif . 
Revendication X 

Une machine telle que definie en VIII et de type retro rotatif 
Revendication XI 

Une machine telle que deTmie en VDI , DC, X , respectant les lois des 
cotes cylindre pale des machines post rotatives et retrorotatives 

Revendication XII 

Une machine comprenant en composition 

■ un bloc de la machine dans lequel es dispose un cylindre 

■ un vilebrequin muni d'un excentrique ou de deux excentriques 
complementaires unis par un maneton , ce vilebrequin etant 
dispose rotativement dans le bloc 
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■ une pale disposee sur cet excentrique , cette pale etant munie 
sur son flanc d'un engrenage d'induction , cet engrenage etant 
couple a 1'engrenage de support de la machine 

■ pour chaque et cylindre de la pale cylindre , un piston , relie 
par un moyen une bielle au maneton du vilebrequin 

■ un engrenage de support dispose dans le cote du bloc , cet 
engrenage etant couple a 1'engrenage d'induction 



Pensemble de ces pieces etant monte" de telle sorte d'assurer la 
coordination des mouvement de la pale et des pistons a travers leurs 
mouvements propres . 

Revendication XUI 

Une machine telle definie en V et de type post rotatif 
Revendication XIV 

Une machine telle que definie en XIII et de type retrorotatif 
Revendication XV 

Une machine telle que definie en XH , XUI et XTV , dont les cylindres 
rotatifs et de pistons sont cloisonnes , valves , ou encore pleinement 
communiquant 

de telle maniere de produire des moteurs de type deux temps , ou etages , 
ou surcompresses 
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Revendication XVI 

Une machine teile que decrite en XH , Xm , XTV , dnt les manetons ou 
cylindre de pistons sont decentres de telle sorte de desynchroniser et 
dephaser phases maximales de pale et de pistons , ceci permettant de 
realiser des moteurs avec phase d'explosion elargie . 



Revendication XXVTI 

Une machine telle que decrite en XII, XIII, XIV dont les manetons , axes 
et positionnement de cylindre sont positionnes de maniere a produire 
une action contraire des pistons et des pales ? et ce de maniere a produire 
des moteurs a gerance deux temps conventionnels . 

Revendication XXVm 



Une machine telle que definie en XII , XHI , XIV , dont la pale es 
activees par une combinaison d'engrenages polycames . 

Revendication XXIX 



Une machine , telle que definie en XH, XEQ , XTV , dont Faction de la 
pale est obtenue de facon poly inductive , et done Taction de Tun des 
deux came , ou des deux cames en combinaison , actionne les bielles de 
soutien des pistons 

Revendication XXX 



Une machine motrice , comprenant en composition deux systemes 
complementaires mono inductifs et poly inductifs , l'un de ces systemes 
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, appele systeme principal , etant rotativement de type contraire au 
systeme secondaire , et ayant sa pale muni d'un cylindre , ce cylindre 
etant le cylindre secondaire dans lequel sera insere la Ie secondaire . 

Revendication XXXI 

Une machine , comprenant en composition : 



■ un bloc de la machine 

■ vilebrequin , monti rotativement dans la machine , ce vilebrequin 
etant muni d'un excentrique et d'un maneton 

■ un engrenage de support principal , dispose rigidement dans le flanc 
de la machine 

■ un pale principale , munie d'un engrenage principal d'induction , 
cette pale tant montee rotativement sur l'excentrique du vilebrequin 
de telle sorte que son engrenage d'induction soit couple a 
l'engrenage de support principal , et cette pale etant de plus muni 
d'un cylindre interne, nomme cylindre secondaire , recevant la pale 
secondaire 

* un engrenage de support secondaire , dispose rigidement de la 
'autre cote de la machine 

■ une pale secondaire , muni d'un engrenage d'induction secondaire, 
et dispose rotativement sur le maneton du vilebrequin , de telle 
maniere d'etre a la fois dispos^e dans le cylindre principale , et de 
voir son engrenage d'induction relie indirectement a l'engrenage de 
support secondaire par le recours d'un moyen tel un engrenage 
cerceau ou une chain e 

■ Un moyen tel un engrenage cerceau , reliant les engrenages 
d'induction et de support secondares 
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l'ensemble de ces pieces etant montees et calibrees de telle maniere 
que la rotation du vilebrequin entraine le double deplacement des 
pales dans leur cylindre respectifs , et inversement que le deplacement 
de pale entraine le deplacement du vilebrequin 



Revendication XXXII 

Une machine telle que definie en XXXI , dont les fonctions de 
certains engrenages sont dedoublees , permettant de retrancher les 
engrenages des lors en surplus , et ce de la facon suivante 

- en ajoutant le role d'engrenage cerceau secondaire a 
I'engrenage d'induction principal , et y couplant des lors 
1'engrenage d'induction secondaire et en ajoutant le role 
d'engrenage de support secondaire a I'engrenage de support 
principal 



Revendication XXXIII 

Une machine telle que definie en XXX , XXXI , XXXII , dont les 
chambres jouent des roles de pompes , compresseurs , moteurs , etc , 
selon les relations que le motoriste entendra leur conferer en 
combinaison . 



Revendication XXXIV 

Une machine , telle que definie en XXXI, XXXII , utilisee comme cceur 
artificiel 
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Revendication XXXV 

Une machine , telle que definie en XXXI , XXXII , respectant les regies 
de combinaisons des machines rotatives mises en complicity , a savoir : 

■ sont mise en combinaisons des machines des deux types , retro et 
post rotatives 

le nombre de cote de pale principale est equivalent au nombre de 
cote" du cylindre secondaire , et par consequent , le nombre de 
cotes du cylindre principal est equivalent au nombre de cote de 
la pale secondaire 



Revendication XXXVI : 

Dans une machine , comprenant en composition , 

■ un corps de la machine , etant simultanement le corps du 
moteur 

electrique 

■ un cylindre rotor , mont6 rotativement dan le corps de la 
machine , ce cylindre etant muni sur sa surface exterieur des 
element necessaires a lui conferer les qualites de rotor de 
moteur electrique , et muni en son interieur de cylindre de 
moteur a combustion interne , ce cylindre etant de plus muni 
d'un axe central menant le pouvoir a I'exterieur 

■ un axe secondaire excentrique monte rigidement dans le cote de 
la machine , et reli6 aux bielles 

■ des bielles reliant les pistons a l'axe excentrique 

■ des pistons , relies aux bielles et inseres dans le cylindres 
internes du cylindre -rotor 
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Revendication XXXVII 



Une machine , telle que definie en un , comprenant en composition 
plusieurs systemes de moteurs electriques et a combustion combines 

Revendication XXXVIH : 



Dans une machine , comprenant en composition , 

■ un corps de la machine , etant simultanement le corps du 
moteur 

electrique 

■ un cylindre rotor , monte rotativement dan le corps de la 
machine , ce cylindre etant muni sur sa surface exterieur des 
element necessaires a lui conferer les qualites de rotor de 
moteur electrique , et muni en son interieur de cylindre de 
moteur a combustion interne , ce cylindre etant de plus muni 
d'un engrenage d'induction couple a 1'engrenage d'inversion 

■ un vilebrequin , muni d'un engrenage d'induction couple a 
1'engrenage d'inversion , ce vilebrequin 6tant mont6 
rotativement dans le corps de la machine 

■ un engrenage d'inversion , monte rotativement dans le bloc de 
la machine et , couple aux engrenages d'induction , inverse les 
mouvements du cylindre rotor et du vilebrequin 

■ des bielles reliant les pistons au maneton du vilebrequin 

■ des pistons , relies aux bielles et inseres dans le cylindres 
internes du cylindre-rotor 
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Revendication XXXIX : 

Une machine comprenant en composition : 

■ Un corps de la machine , servant simultanement de 
corps 

du moteur electrique 

■ un cylindre-rotor rotativement montd dans le corps de 
la machine , ce cylindre etant mu dans son centre 
d'un cylindre de moteur retrorotatif ou post rotatif 

■ une pale montee dans le cylindre de maniere a produire 
un mouvement alternatif ou semi alternatif 

■ un semi transmission couplant les mouvements 
circulaires du cylindre et semi alternatif du cylindre 



Revendication XXXX : 

Une machine telle que definie en XXX , dont le mouvement 
alternatif de la pale engagee sur des glissieres est obtenu en 
couplant par un moyen tel une coulisse la pale au maneton d'un 
vilebrequin 

Revendication XXXXI : 

Une machine telle que definie en XXX , dont le mouvement 
alternatif semi rectiligne de la pale est obtenu par le raccord de la 
pale , engagee sur des glissieres , au vilebrequin , et ce par le 
recours a un vilebrequin . 
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Revendication XXXXII 

Une machine telle que definie en XXX , dont le mouvement de la 
pale engage sur des glissieres est obtenu en raccordant la pale a un 
moyen tel un excentrique d'engrenage d'induction engage" 
rotativeraent a un engrenage de soutient de type interne dispose 
rigidement dans le bloc du moteur 

Une machine , telle que decrite en XXX, XXXV , XXXVI , dont 
les cylindre et pale sont de type retro et post rotatif , respectant 
ainsi les proportions generiques decrites par nous-memes dans nos 
generalisations anterieures 



Revendication XXXXffl : 



Une machine comprenant en composition : 

■ Un corps de la machine , servant simultanement de 
corps du moteur electrique 

■ un cylindre-rotor rotativement monte dans le corps de 
la machine , ce cylindre etant mu dans son centre 
d'un cylindre de moteur retrorotatif ou post rotatif 

■ une structure palique montee dans le cylindre de 
maniere a produire un mouvement alternatif ou semi 
alternatif de carr^ et losange 

■ un semi-transmission couplant les mouvements 
circulaires du cylindre et semi alternatif du cylindre 
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Revendication XXXXIV 

une machine telle que definie en XXXXE3 , dont la 
structure palique a plus de quatre cotes 
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